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Handwerkzeugmaschine mit einem Stabhandgriif 
Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugmaschine mit einem Stabhandgriif nach 
dem Oberbegriff des Anspruchs 1. 

£s ist bereits eine von einer Stabstichsage gebildete Handwerkzeugmaschine mit einem 
StabhandgrifTbekannt. Die Stabstichsage weist ein L-fbrmiges Gehause auf, wobei ein 
kuiz^er Schenkel im Wesentlichen parallel zu einer hin und her gehenden Bewegung 
eines Sageblatts und ein langerer Schenkel senkrecht zum kurzeren Schenkel, in 
Bearbeitungsrichtung ausgerichtet ist. Der den StabhandgrifTbildende langere Schenkel 
ist im Wesentlichen stabiormig mit einer runden Querschnittsflache ausgebildet und 
umschlieBt einen Elektromotor. Der StabhandgrifiT weist einen in der Weise ausg^legten 
Durchmesser auf, dass ein durchschnittlich groBer Bediener einer vorgesehenen 
Zielgruppe den Stabhandgriff mit einer Hand zumindest weitgehend umgreifen und die 
Stabstichsage vorteilhafi iiber den Stabhandgriif fiihren kann. 

Der kiirzere Schenkel des Gehauses erstreckt sich in die von einem fireien Sageblattende 
abgewandte Richtung und ist an seinem ireien Ende als Halteknauf ausgebildet. 

Vorteile der Eriindung 

Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugmaschine, insbesondere einer 
Stabstichsage, mit einem Stabhandgriif. 

Es wird vorgeschlagen, dass die Handwerkzeugmaschine einen abnehmbaren 
Biigelhandgriff und eine Befestigungseinheit zum Befestigen des Bugelhandgriffs, 
insbesondere an wenigstens einem Gehause der Handwerkzeugmaschine, auiweist. Dabei 
soil in diesem Zusammenhang unter einem „abnehmbaren Bugelhandgriif' insbesondere 
ein sich zumindest teilweise an einem Gehause entlang erstreckender Handgrifif 
verstanden werden, der insbesondere auch dazu vorgesehen ist, von einem Gehause der 
Handwerkzeugmaschine abgenommen zu werden. Dabei soil imter „vorgesehen" 
insbesondere speziell „au5gestattef* und/oder „ausgelegt" verstanden werden. Unter 
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einem ^StabhandgrifP' soli insbesondere ein von einem Gehause, das vofzugsweise 
zumindest teilweise eine Antriebseinheit der Handwerkzeugmaschine umschlieQt, 
gebildeter, voiteilhail in Bearbeitungsrichtung ausgerichteter Handgriff verstanden 
werden, der insbesondere voizugsweise dazu vorgesehen ist, von einem durchschnittlich 
groBen Bediener zumindest weitgehend, d.h. mehr als 50% umgriffen zu werden. 

Durch die erfindungsgemaBe Losung kann die Handwerkzeugmaschine besonders 
flexibel an unterschiedliche Anforderungen angepasst und der Komfort der 
Handwerkzeugmaschine kann gesteigert werden. 

Der Bugelhandgriff kann mittels verschiedenen, dem Fachmann als sinnvoll 
erscheinenden, insbesondere kraftschlussigen und/oder formschlussigen, 
Befestigungseinheiten an einem Gehause der Handwerkzeugmaschine befestigt sein, 
besonders vorteilhafi; jedoch iiber eine Befestigungseinheit, die dazu vorgesehen ist, den 
BiigelhandgrifiT werkzeuglos an einem Gehause der Handwerkzeugmaschine zu 
befestigen und/oder von dem Gehause zu losen. Damit kann ein besonders schnelles und 
komfortables Anpassen der Handwerkzeugmaschine erreicht werden. 

Zudem kann der Komfort gesteigert werden, wenn im Bugelhandgriif ein Ein- und 
Ausschalter der Handwerkzeugmaschine zumindest teilweise integriert ist und 
insbesondere, wenn im Bugelhandgriff eine Arretiereinheit zur Arretierung des Ein- und 
Ausschalters, insbesondere zur Arretierung in einer Einschaltstellung, vorgesehen ist. 

Femer wird eine Handwerkzeugmaschine mit einem Handgriff und einem zumindest 
teilweise im Handgriff integrierten Ein- und Ausschalter sowie einer Arretiereinheit zur 
Arretierung des Ein- und Ausschalters vorgeschlagen, bei der die Arretiereinheit 
wenigstens zwei zumindest weitgehend entkoppelte Betatigungselemente aufweist. Unter 
„entkoppelten Betatigungselementen*' sollen in diesem Zusammenhang insbesondere 
direkt von einem Bediener zu betatigende Elemente, wie Bedienknopfe, Bedienwippen, 
Bedienschieber usw., verstanden werden, die von getrennten Bauteilen gebildet sind 
und/oder zumindest weitgehend hinsichtlich ihrer Bewegungsireiheit entkoppelt sind, so 
dass insbesondere ein Betatigungselement bewegt werden kann, ohne dass sich dabei das 
andere Betatigungselement bewegt. 
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Durch die erfindungsgemSBe Losung kann konstniktiv einfach sowohl bei arrettertem als 
auch bei nicht anetiertein Ein- und Ausschalter eine vorteilhafte, zumindest weitgehende 
synunetrische Gestalt der Handweikzeugmaschine erreicht und sowohl fur Linkshander 
als auch fur Rechtshander konnen zumindest weitgehend gleiche Voraussetzungen 
5 geschaffen werden. 

Sind die Betatigungselemente auf gegeniiberliegenden Seiten des BugelhandgrifTs 
angeordnet» konnen diese fur Links- und Rechtshander komfortabel ausgefuhrt und 
insbesondere in komfortabel erreichbaren Bereichen angeordnet werden. 

10 

1st die Befestigungseinheit zumindest teilweise einstiickig mit einem Funktionsteil des 
zumindest teilweise im Bugelhandgriif integrierten Ein- und Ausschalters ausgefuhrt 
und/oder ist der zumindest teilweise im BiigelhandgrifT integrierte Ein- und Ausschalter 
zumindest teilweise einstuckig mit einem zumindest teilweise im Stabhandgriff 
1 5 integrierten Ein- und Ausschalter ausgefiihrt, konnen zusatzliche Bauteile, 

Montageaufwand, Bauraum, Gewicht und Kosten eingespart werden. 

Ist ein Haltemittel der Befestigungseinheit einstuckig mit einer Schaltstdfielfiihrung 
ausgefiihrty kann mit wenigen Bauteilen eine besonders vorteilhafte Fiihrung eines 

2 0 SchaltstoQels erzielt und ein Verklemmen des SchaltstoBels kann konstruktiv einfach, 

insbesondere in einem Ubergangsbereich vom Bugelhandgriff in den Stabhandgriff, 
vermieden werden, und zwar insbesondere, wenn das Haltemittel von einem 
Arretierbolzen gebildet ist. Besonders vorteilhaft ist dabei der Arrdiierbolzen hohl 
ausgefiihrt und der Schaltst5Bel ist inno-halb des Arretierbolzens gefuhrt. 

25 

In einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung wird vorgeschlagen, dass der 
Bugelhandgriff dazu vorgesehen ist, eine Abstiitzflache fur eine Handoberseite zu bilden, 
d.h. einen speziell angepassten fireien Durchgrifibereich zwischen dem Gehause und dem 
Bugelhandgriff bildet und/oder eine speziell ausgebildete Form au^eist, so dass die 

3 0 Handoberseite eines Bedieners beim Fiihren der Handwerkzeugmaschine mittels dem 

Stabhandgriff zusatzlich am Bugelhandgriff abgestutzt oder abstiitzbar ist. Durch eine 
entsprechende Ausgestaltung kann eine komfortable Bedienimg der 
Handwerkzeugmaschine mit geringem Haltekraftaufwand und mit besonders sicherer 
Verbindung zwischen dem Bediener und der Handwerkzeugmaschine erzielt werden. 



wo 2006/072490 PCT/EP2005/055747 

-4- 



Um fiir verschiedene Bediener stets einen vorteilhaften Abstand zwischen dem 
BugelhandgrifT und dem Gehause bzw. einen vorteilhaAen fieien Durchgriffbereich 
zwischen dem BugelhandgrifT und dem Gehause gewahrleisten zu kdnnen» kann der freie 
5 Durchgriffbereich einstellbar ausgefuhrt sein, beispielsweise indem der BugelhandgrifT in 

seiner Position verstellbar und/oder bewegbar gelagert ist und/oder indem zusatzliche 
Teile vorgesehen sind, die dazu dienen, am BugelhandgrifT und/oder am Gehause 
angebracht zu werden. 

Ist die Abstutzflache von einem weichelastischen Bauteil gebildet, wie insbesondere von 
einem aus Gummi oder von einem aus einem gummiahnlichen Material hergestellten 
Bauteil, kann ein sich an einen Bediener automadsch anpassender freier 
Durchgrifn)ereich erreicht und es kann durch eine elastische Spannkraft des Bauteils die 
Sicherheit der Verfoindung zwischen dem Bediener und der Handwerkzeugmaschine 
weiter gesteigert werden. 

Die erfindimgsgemaBe Losung kann bei verschiedenen, dem Fachmann als sinnvoll 
erscheinenden Handwerkzeugmaschinen eingesetzt werden, wie beispielsweise bei 
Winkelschleifem, Schabem, Heckenscheren, Hobeln usw., jedoch besonders vorteilhafl 
2 0 bei Stabstichsagen, bei denen anwendungsbedingt verschiedene Haltemdglichkeiten 

besonders von Vorteil sind. Beispielsweise wird eine Stabstichsage bei einer Bearbeitung 
einer in Hufthohe angeordneten, horizontal ausgerichteten Tischplatte von oben und einer 
Betrachtung eines Schnittv^laufs von oben vorzugsweise an einem BugelhandgrifT 
gefuhrt, wahrend eine Stabstichsage bei einer Bearbeitung einer in Hufth5he 
2 5 angeordneten, horizontal ausgerichteten Tischplatte von unten und einer Betrachtung 

eines Schnittverlaufs von oben vorzugsweise an einem StabhandgrifT gefiihrt wird. Der 
Bugelhandgriff ist dabei vorzugsweise an eine L-formige Gehauseform angepasst, 
wodurch die eriindungsgemaBe Losung mit geringem Anpassungsaufwand, insbesondere 
bei Sagen und Hobeln, angewendet werden kann. 

30 

Zeichnung 

Weitere Vorteile ergeben sich aus der folgenden Zeichnungsbeschreibung. In der 
Zeichnung ist ein Ausflihrungsbeispiel der Erfindung dargestellt Die Zeichnung, die 
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Beschreibung und die Anspruche entfaalten zahlieiche Merkmale in Kombination. Der 
Fachmann wird die Merkmale zweckmaBigerweise auch einzeln betrachten und zu 
sinnvollen weiteren Kombinationen zusammenfassen. 

Es zeigen: 

Fig. 1 eine von einer Stabstichsage gebildete, erfindungsgemaBe 

Handwerkzeugmaschine in einer Seitenansicht, 
Fig. 2 die Handwerkzeugmaschine aus Figur 1 kurz vor der Montage eines 

Biigelhandgriffi, 

Fig. 3 die Handweikzeugmaschine unmittelbar bei der Montage des Bugelhandgrififs, 
Fig. 4 der Bugelbandgriff von oben. 

Fig. S einen Ausschnitt eines Langsschnitts durch die Handweikzeugmaschine aus 

Figur 1 bei montiertem BugelhandgrifT, 
Fig. 6 einen vergroQerten Ausschnitt VI aus Figur 5 und 
Fig. 7 einen vergrofierten Ausschnitt Vn des BiigelhandgrifTs aus Figur S. 



Beschreibung des Ausfuhrungsbeispiels 

Figur 1 zeigt eine von einer Stabstichsage gebildete erfindungsgemaI3e 
Handwerkzeugmaschine mit einem Stabhandgriif 10. Die Handwerkzeugmaschine weist 
ein im Wesentlichen L-formiges Gehause 16 auf, wobei ein kurzerer Schenkel 36 im 
Wesentlichen parallel zu einer hin und her gehenden Bewegung eines Sageblatts 38 und 
ein langerer Schenkel 40 senkrecht zum kurzeren Schenkel 36, parallel zu einer 
Bearbeitungsrichtung 42 ausgerichtet ist. Der den Stabhandgriif 10 bildende langere 
Schenkel 40 ist im Wesentlichen stabformig mit einer runden Querschnittsflache 
ausgebildet und umschlieBt einen nicht naher dargestellten Elektromotor. Der 
Stabhandgriif 10 weist einen in der Weise ausgelegten Durchmesser auf, dass ein 
durchschnittlich groBer Bediener den Stabhandgriif 10 mit einer Hand zumindest 
weitgehend umgreifen und die Handwerkzeugmaschine vorteilhaft uber den 
Stabhandgriif 10 fuhren kann. 
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Der kurzere Schenkel 36 des Gehauses 16 erslreckt sich in die von einem freien 
Sageblattende 44 abgewandte Richtung und ist an seinem freien Ende als Halteknauf 
ausgebildet. 

5 Die Handwerkzeugmaschine weist neben dem Stabhandgriif 10 zudem einen 

abnehmbaren Bilgelhandgriff 12 und eine Befestigungseinheit 14 zum Befestigen des 
BugelhandgrifTs 12 an dem Gehause 16 auf (Figuren 1 bis 7). Der Biigelhandgriff 12 
erstreckt sich von einem freien Ende des kiiizeren Schenkels 36 zu einem freien Ende des 
langeren Schenkels 40 bzw. des Stabhandgriffs 10, ist bogenlormig ausgebildet und weist 
1 0 eine ovale Querschnittsflache sowie an die Form des Gehauses 16 bzw. an die freien 

Enden der Schenkel 36, 40 angepasste Aniageflachen auf. 

Die Befestigungseinheit 14 ist dazu vorgesehen, den BugelhandgrifT 12 werkzeuglos am 
Gehause 16 zu befestigen und vom Gehause 16 wieder zu losen. Die Befestigungseinheit 

15 14 mnfasst an einem zum Anschluss an den kuizeren Schenkel 36 des Gehauses 16 

vorgesehenen ersten Ende des Bugelhandgriffs 12 eine fest eingespannte Metalllasche 46 
und im Gehause 16 bzw. am freien Ende des kuizeren Schenkels 36 eine entsprechend an 
die Metalllasche 46 angepasste schlitzfi>nnige Ausnehmung 48 (Figuren 5 und 7). Zudem 
umfasst die Befestigungseinheit 14 an einem zum Anschluss an den langeren Schenkel 40 

2 0 vorgesehenen zweiten Ende des Bugelhandgriffs 12 einen Rastmechanismus 50 mit 

einem bewegbar gegen eine Schraubendruckfeder 52 gelagerten Arretierbolzen 26 
(Figuren 5 und 6). Der Arretierbolzen 26 ist iiber eine angeformte Verzahnung 54 und 
uber ein Zahnrad 56 mit einer an einen Betatigungsknopf 60 angeformten Zahnstange 58 
gekoppelt. Am zweiten Ende des BugelhandgrifT 12 ist zudem eine U-formige 

25 Haltelasche 62 der Befestigungseinheit 14 befestigt. Zur Korrespondenz mit dem 

Arretierbolzen 26 ist im Endbereich des langeren Schenkels 40 bzw. des Stabhandgriffs 
10 an dessen Deckseite eine Ausnehmung 64 eingebracht. Zur Korrespondenz mit der U- 
formigen Haltelasche 62 weist der langere Schenkel 40 bzw. der Stabhandgnff 10 an 
seinem freien Ende einen Aufiiahmebereich 66 auf, in den die U-formige Haltelasche 62 

30 mit einem Schenkel 116 unter eine nicht naher dargestellte Rippe des Gehauses 16 

gefuhrt werden kann. Der Aufhahmebereich 66 ist mittels einer schwenkbaren 
Verschlussklappe 1 14 verschlossen, die beim Einfuhren des Schenkels 116 der U- 
formigen Haltelasche 62 in ihre Freigabestellung schwenkt. 
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Beim Montieren des BugelhandgrifTs 12 wird zuerst die in Bearbeitungsrichtung 42 
weisende Metalllasche 46 in die Ausnehmung 48 des kiirzeren Schenkels 36 eingefiihrt 
(Figuren 2 und 3). Anschliefiend wird der Bugelhandgrifif 12 unter Krafieinwirkung in 
Richtung 70 des Stabhandgriffs 10 in Richtung 72 des Idirzeren Schenkels 36 geschoben. 
Dabei wird die U-formige Haltelasche 62 mit ihrem Schenkel 1 16 in den 
Aufixahmeb^eich 66 unter die Rippe des Gehauses 16 gefohrt und der Arretierbolzen 26 
kommt mit dem langeren Schenkel 40 bzw. dem Stabhandgriff 10 in Anlage und wird 
entgegen einer Federkraft der Schraubendruckfeder 52 in eine vom langeren Schenkel 40 
abgewandte Richtung 68 ausgelenkt. Bei einer fortgesetzten Bewegung des 
Biigelhandgrififs 12 in Richtung 72 kommt der Arretierbolzen 26 fiber der Ausnehmung 
64 im langeren Schenkel 40 bzw. im StabhandgriflF 10 zum Liegen und rastet 
angetriebenen durch die Schraubendruckfeder 52 in der Ausnehmung 64 ein, wodurch der 
Bugelhandgriif 12 am Gehause 16 in einer eindwtigen Position fixiert ist. Im montierten 
Zustand umschliefit der Bugelhandgriff 12 einen Teil des freien Endes des kurz^ren 
Schenkels 36 und einen Teil des fieien Endes des langeren Schenkels 40. 

Zum Losen des Bugelhandgrilfs 12 wird der Betatigungsknopf 60 gedruckt und der 
Arretierbolzen 26 in die vom Stabhandgriff 10 abgewandte Richtung 68 ausgelenkt 
(Figuren 5 und 6). Anschliefiend kann der Bugelhandgrifif 12 in eine von dem kurzeren 
Schenkel 36 abgewandte Richtung 74 abgezogen werden (Figuren 2 imd 3). 

Im Bugelhandgrifif 12 ist ein Teil eines Ein- und Ausschalters 18 integriert, xmd zwar ein 
an dem dem kuizeren Schenkel 36 zugewandten Ende des Bugelhandgrififs 12 
angeordneter, verschiebbar gelagerten Betatigungsknopf 76 (Figuren 5 imd 6), Der 
Betatigungsknopf 76 ist mit einem Ende einer sich in Langsrichtung durch den 
Bugelhandgrififs 12 erstreckenden Schaltwippe 78 des Ein- und Ausschalters 18 
gekoppelt, die in Langsrichtung des Bugelhandgrififs 12 ca. im mittleren Bereich 
desselben in einer Lagerstelle 80 schwenkbar gelagert ist An einem zweiten Ende der 
Schaltwippe 78 ist ein SchaltstdOel 82 des Ein- und Ausschalters 18 mit derselben 
gekoppelt Der Arretierbolzen 26 der Befestigungseinheit 14 ist einstuckig mit einer 
Schaltstofieliuhrung ausfuhrt, und zwar ist der Schaltstofiel 82 in dem hohlen, 
rohrformigen Arretierbolzen 26 gefi^hrt. 
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Wird im montierten Zustand des BugelhandgrifTs 12 der Betatigungsknopf 76 von einem 
Bediener betatigt, wird die Schaltwippe 78 an ihrem dem Betatigungsknopf 76 
zugewandten Ende in die vom Stabhandgriff 10 abgewandte Richtung und an ihrem dem 
Betatigungsknopf 76 abgewandten Ende in Richtung des Stabhandgriffs 10 ausgelenkt. 
5 Der SchaltstoQel 82 wird durch den Arretierbolzen 26 hindurch geschoben und wirkt iiber 

eine schwenkbare Klappe 112 auf einen Elektroschalter 86. Die schwenkbare Klappe 112 
ist an einer Schaltwippe 84 eines im Stabhandgriff 10 integrierten Ein- und Ausschalters 
28 gelagert und ist um eine in Langsrichtung des Stabhandgriffs 10 ausgerichtete 
Lagerachse schwenkbar. Die Schaltwippe 84 selbst ist bei montiertem BugelhandgrifT 12 

1 0 durch den in den Auihahmebereich 66 eingefuhrten Schenkel 116 der U-iormigen 

Haltelasche 62 arretiert, wodurch eine Aktiviening und/oder Deaktivierung der 
Handwerkzeugmaschine uber einen am Stabhandgriff 10 angeordneten 
Betatigungsschieber 88 vermieden wird. Mittels der Klappe 112 wird bei demontiertem 
Bugelhandgriff 12 ein freier Durchgang von einem AuQenbereich in den Bereich des 

1 5 Elektroschalters 86 und damit ein Schmulzeintritt vermieden. 

Hinsichtlich des Elektroschalters 86 sind der im Biigelhandgriff 12 teilweise integrierte 
Ein- und Ausschalter 18 und der im Stabhandgriff 10 integrierte Ein- und Ausschalter 28 
einstuckig ausgefiihrt bzw. ist sowohl mittels dem Ein- und Ausschalter 18 des 
BugelhandgrifTs 12 als auch mittels dem Ein- und Ausschalter 28 des Stabhandgriffs 10 
2 0 uber den Elektroschalter 86 die Handwerkzeugmaschine aktivierbar und deaktivierbar. 

Der im Stabhandgriff 1 0 integrierte Ein- und Ausschalter 28 weist an einem dem kurzeren 
Schenkel 36 zugewandten Ende des Stabhandgnfis 10 den Betatigungsschieber 88 auf, 
der mit einer sich innerhalb des Stabhandgriffs 10 in dessen Langsrichtung erstreckender 

2 5 und in dessen Langsrichtung beweglich gelagerter Schubstange 90 gekoppelt ist (Figur 

1 ). Die Schubstange 90 ist mit ihrem dem Betatigungsschieber 88 abgewandten Ende mit 
der Schaltwippe 84 gekoppelt, und zwar greift ein an der Schubstange 90 befestigter, 
nicht naher dargestellter Bolzen durch ein Langloch 92 der Schaltwippe 84. Die 
Schaltwippe 84 ist in Langsrichtung des Stabhandgriffs 10 zwischen der Koppelstelle mit 

3 0 der Schubstange 90 und dem Elektroschalter 86 in einer Lagerstelle 94 schwenkbar 

gelagert (Figuren 1, 5 und 6). 
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Wird der Betatigungsschieber 88 von einem Bediener in Richtung des Idirzeren Schenkels 
36 des Gehauses 16 geschoben, wird die Schaltwippe 84 an ihrem der Schubstange 90 
zugewandten Ende in Richtung einer Deckseite des Stabhandgriffs 10 und mit ihrem der 
Schubstange 90 abgewandten Ende in die von der Deckseite des Stabhandgriffs 10 
abgewandte Richtung ausgelenkt und wirkt dabei auf den Elektroschalter 86, Im 
demonti^en Zustand des Biigelhandgriifs 12 und bei deaktivierter 
Handwerkzeugmaschine verschheBen die Schaltwippe 84 und die in der Schaltwippe 84 
gelagerte Klappe 1 12 die Ausnehmung 64, die dazu vorgesehen ist, bei montiertem 
Biigelhandgriff 12 vom SchaltstoBel 82 des Bin- und Ausschalters 18 des Biigelhandgriifs 
12 zur Betatigung des Elektroschalters 86 durchgriffen zu werden. 

Im Biigelhandgriff 12 ist zudem eine Arretiereinheit 20 zur Arretierung des Ein- und 
Ausschalters 18 integriert. Die Arretiereinheit 20 weist zwei entkoi5)elte, von getrennten 
Bauteilen gebildete Betatigungselemente 22, 24 auf, die auf gegenuberliegenden Seiten 
bzw. Seitenflachen des Biigelhandgriffs 12 angeordnet sind (Figur 4). Die 
Betatigungselemente 22, 24 weisen jeweils an ihrer ins Innere des Biigelhandgriffs 12 
weisenden Seite einen Bolzen 98, 100 auf, die entgegen Federkraften von an den 
Betatigungselementen 22, 24 angreifenden Blattfedem 102, 104 in eine 
Durchgangsoflfoung 96 des Betatigungsknopfs 76 zur Arretierung desselben in einer 
Einschaltstellung jeweils unabhangig voneinander einfiihrbar sind, wenn sich der 
Betatigungsknopf 76 in seiner Einschaltstellung befindet 

Wird von einem Bediener eine Betatigungskraft zur Betatigung des Betatigungsknopfs 76 
aufgehoben bevor eine Betatigungskraft zur Betatigung eines der Betatigungselemente 22 
aufgehoben wird, verklemmt sich der Bolzen 98 bzw. 100 des betatigten 
Betatigungselements 22 bzw. 24 in der Durchgangsofinung 96, und zwar indem der 
Betatigungsknopf 76 durch eine Federnickstellkraft einer Schraubendruckfeder 106 in 
Richtimg seiner Ausschaltstellung belastet und der Bolzen 98 bzw. 100 zwischen einer 
AxiBenwandung des Biigelhandgriffs 12 und dem Betatigungsknopf 76 auf Scherung 
beansprucht und eingeklemmt wird. 

Wird der Betatigungsknopf 76 nach einer Arretierung desselben emeut in Richtung seiner 
Einschaltstellung mit einer Betatigungskraft belastet, wild das zur Arretierung betatigte 
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Betatigungselement 22 bzw. 24 durch die Federkraft der Blattfeder 102 bzw. 104 in seine 
Ausgangsstellung nach aufien ausgelenkt und die Arretierung ist aufgehoben. 

ErfindungsgemaB konnte der Biigelhandgriff 12 zudem dazu vorgesehen sein, eine 
Abstutzflache 30 fur eine Handoberseite zu bilden. Der BiigeUiandgriff 12 bildet dabei 
vorteilhaft einen speziell angepassten freien Durchgrifin^reich 108 zwischen dem 
Gehause 16 und dem BugelhandgrifT 12 selbst, so dass die Handoberseite eines Bedieners 
beim Fuhren der Handwerkzeugmaschine mittels dem StabhandgrifT 1 0 zusatzlich am 
Bugelhandgriff 12 abgestutzt ist. Bin Abstand 110 zwischen der dem Stabhandgriif 10 
zugewandten Abstutzflache 30 des Bugelhandgriff 12 in einem in Langsrichtung des 
BugelhandgrifTs 12 mittleren Bereich und einer der Abstutzflache 30 in diesem Bereich 
direkt gegenuberliegenden Deckseite des StabhandgrifTs 10 ware dabei vorteilhaft im 
Hinblick auf eine Handdicke einer Bedienerzielgnippe ausgelegt und ware vorzugsweise 
kleiner als 12 cm und besonders vorzugsweise kleiner als 10 cm ausgefuhrt. 

Um einen zumindest in Grenzen sich an einen Bediener einfach anpassbaren 
Durchgriifbereich 108 zu erreichen, eine Verbindung zwischen der Handoberseite des 
Bedieners und einer Abstutzflache 32 des Bugelhandgriff s 12 durch eine elastische 
Spannkrail zu sichem und um den Komfort zu erhohen, konnte die Abstutzflache 32 auch 
von einem weichelastischen Bauteil 34 gebildet sein, wie dies in Fig. 1 und 5 angedeutet 
ist. Das Bauteil 34 kann dabei mittels verschiedenen, dem Fachmann als sinnvoll 
erscheinenden krafischlussigeny formschlussigen und/oder stoifschlussigen Verbindungen 
losbar oder unlosbar mit dem Bugelhandgriff 12 veibunden sein. 

Wird der Biigelhandgriff 12 dazu genutzt, eine Abstutzflache 30 bzw. 32 fur eine 
Handoberseite zu bilden, sollte die Handwerkzeugmaschine vorteilhaft iiber den im 
Stabhandgriff 10 integrierten Ein- und Ausschalter 28 aktivierbar und deaktivierbar sein. 
Dies konnte mdglicherweise erreicht werden, indem auf eine Arretierung der Schaltwippe 
84 mittels der U-formigen Haltelasche 62 verzichtet wird. 
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Anspniche 

1 . Handwerkzeugmaschine, insbesondere Stabstichsage, mit einem Stabhandgriif 
(10), gekennzeichnet durch einen abnehmbaren Bugelhandgrilf (12) und eine 
Befestigungseinheit (14) zum Befestigen des BiigelhandgrifTs (12). 

2. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Befestigungseinheit (14) dazu vorgesehen ist, den Bugelhandgrifr(12) werkzeuglos zu 
befestigen und/oder zu losen. 

3. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, 
dass im Bugelhandgrifif (12) ein Bin- und Ausschalter (18) zumindest teilweise integriert 
ist. 

4. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 3» dadurch gekennzeichnet, dass im 

Biigelhandgnfr(12) eine Arretiereinheit (20) zur Arretierung des Ein- und Ausschalters 
(18) integriert ist 

5. Handwerkzeugmaschine mit einem HandgriflF (12) und einem im HandgrifF (12) 
zumindest teilweise integrierten Ein- und Ausschalter (18) sowie einer Arretiereinheit 
(20) zur Arretierung des Ein- und Ausschalters (18), insbesondere nach Anspruch 4, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Arretia-einheit (20) wenigstens zwei zumindest 
weitgehend entkoppelte Betatigungselemente (22, 24) aufweist. 

6. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Betatigungselemente (22, 24) auf gegeniiberliegenden Seiten des BiigelhandgrifiFs (12) 
angeordnet sind. 

7. Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspriiche 3 bis 6, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Befestigungseinheit (14) zumindest teilweise einstuckig mit 
einem Funktionsteil des Ein- und Ausschalters (18) ausgefuhrt ist. 
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8. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnct, dass ein 
Haltemittel der Befestigungseinheit (14) einstiickig mit einer Schaltstofielfuhning 
ausgeiuhrt ist. 

9. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnct, dass das 
Haltemittel von einem Arretierbolzen (26) gebildet ist 

10. Handwerkzeugmaschine zumindest nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzeichnet, dass der zumindest teilweise im Biigelhandgriff (12) integrierte Ein- 
und Ausschalter (18) zumindest teilweise einstiickig mit einem zumindest teilweise im 
StabhandgrifP (10) integrierten Ein- und Ausschalter (28) ausgefiihrt ist. 

1 1 . Handwerkzeugmaschine nach einem der vorhergehenden Anspniche, dadurch 
gekennzeichnet, dass der Bugelhandgriff (12) dazu vorgesehen ist, eine Abstiitzflache 
(30, 32) fur eine Handoberseite zu bilden. 

12. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1 1, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Abstiitzflache (32) von einem weichelastischen Bauteil (34) gebildet ist. 

13. Bugelhandgriif (12) fur eine Handwerkzeugmaschine nach einem der 
vorhergehenden Anspniche. 
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Fig. 1 
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Fig. 5 
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Fig. 6 
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